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FIN DE COURSE

D4B- N

Nouveau fin de course conforme a la
norme EN50041

Contact a manoeuvre positive
d’ouverture

B Contacts a rupture lente ou brusque pour une
commutation précise avec un mécanisme de
sécurité assurant l'ouverture des contacts dans
toutes les circonstances

B Configuration des contacts : NO-NF ou 2 NF

B Classe de protection : IP67 (IEC529) UL/CSA
NEMA 3, 4, 4X, 6P et 13

B Large plage de température : —40 4 80° C
(modéle standard)

B Conforme alanorme EN50041 (42,5x 60 mm) pour
les formes A, B, C et D

B Téte réglable pour action a droite ou a gauche
B Téte orientable

B Homologations : IEC (IEC947-5-1), CENELEC
(EN60947-5-1) VDE (VDE 0660 200, 206),
UL (UL508), CSA (CSA C22,2 n°14)

B Homologation SUVA et BIA pour le modele a
rupture lente

Camdwan
DaB

Références
Comment lire une référence :
D4B-[J[JLILI N
1 2 3
1. Conduit 2. Contacts intégrés 3. Levier
1: PG13,5 (standard) 1: 1 NO/1 NF (rupture brusque) 11: levier a galet en résine
5: PG13,5 (3 conduits) A: 2 NF (rupture lente) 70: poussoir en acier
5: 1 NO/1 NF (rupture lente) 71: poussoir a galet en acier

® Fins de course standard (EN50041)

16: levier de longueur variable a galet

17: levier tige ronde en acier réglable

81: levier a ressort

87: tige plastique ronde a ressort

00: corps avec contacts sans téte ni levier

1R: levier & galet (compatible avec ancien
D4B)




D4B-_N OMRON D4B- N

Conduit
PG13,5
1 NO/INF 2NF 1 NO/1 NF
(rupture (rupture (rupture
Levier brusque) lente) lente)**
Téte a Levier a D4B-1111N D4B-1A11N | D4B-1511N
mouve— | galet
ment (forme A) A A
angu—
laire
Levier D4B-1116N D4B-1A16N | D4B-1516N
réglable a A A
galet
levier a D4B-1117N D4B-1A17N | D4B-1517N
tige A A
réglable
(forme D)
Téte a Poussoir D4B-1170N | D4B-1A70N | D4B-1570N
mouve— | (forme B) A A
ment
recti— Poussoir a D4B-1171N | D4B-1A71N | D4B-1571N
ligne galet
(forme C)
Téte A D4B-1181N | D4B-1A81N | D4B-1581N
multi— ressort A
direc—
tion *
Tige D4B-1187N | D4B-1A87N | D4B-1587N
plastique a A
ressort
Homologations VDE 0660, VDE 0660 (206),
(200), IEC947-5-1 Chap.1let3
IEC947-5-1
Chap.1

*Les fins de course a téte multi—direction ne peuvent étre utilisés comme fins de course de sécurité.
**EX. : le D4B-15_N possede 4 mm d’écart entre contacts et est conforme a la norme EN81.

A Produit classifié standard
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m Modéle 3 conduits

Conduit
PG13,5
1 NO/1 NF 2NF 1 NO/1 NF
Levier (rupture (rupture (rupture
brusque) lente) lente)

Téte a mouvement Levier a D4B-5111N D4B-5A11N | D4B-5511N
angulaire galet A A

(forme A)

Levier D4B-5116N | D4B-5A16N | D4B-5516N

réglable a

galet A A

Levier a D4B-5117N | D4B-5A17N | D4B-5517N

tige

réglable A A

(forme D)
Téte a mouvement Poussoir D4B-5170N | D4B-5A70N | D4B-5570N
rectiligne (forme B) A

Polussoir a D4B-5171N | D4B-5A71N | D4B-5571N

galet

(forme C) A A
Téte multi-direction* Ressort de D4B-5181N | D4B-5A81N | —

bobine A

Tige D4B-5187N | D4B-5A87N | —

plastique A

aressort

*Les fins de course a téte multi—direction ne peuvent étre utilisés comme fins de course de sécurité.
**EX. : le D4B-55_N possede 4 mm d’écart entre contacts et est conforme a la norme EN80.

Pieces de rechange
Le D4B-_N estcomposé de 3 sous—ensembles : corps, téte etlevier (pour les tétes a mouvement rectiligne ou multi—directionnelles, la téte etle

levier sont indissociables) . Ces sous—ensembles peuvent étre commandés comme pieces de rechange.

m Piéces de rechange

Corps

EN50041

3 conduits

PG13,5

PG13,5

1 NO/1 NF (rupture brusque)

D4B-1100N A | D4B-5100N

él;l;ure lente) @ D4B-1A00NA | D4B-5A00N
é'l,ll\lp?é}e’]le':me) @ D4B-1500N D4B-5500N
Téte
Levier Type Référence
Rotatif latéral Standard D4B-0010N A
Poussoir En bout D4B-0070N A
Galet D4B-0071N
Multi—direction Ressort D4B-0081N
Tige plastique a D4B-0087N
ressort

A Produit classifié standard

Téte

Levier
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Levier (pour téte a mouvement angulaire)
Levier Longueur du levier Diamétre du galet Référence
A galet en résine 31,5 Dia. 17,5 D4B-0001N A
Levier réglable & galet 25489 Dia. 19 D4B-0006N A
Levier & tige réglable 145 max. D4B-0007N A
Interchangeable avec celui du 33,7 Dia. 19 D4B-000RN
D4B-0001
A Produit classifié standard
Caracteristiques techniques
AC-15 2A/400V (TUV)
NEMA A600 (UL/CSA)
Tension nominale Courant Puissance de commutation
Continu Travail Repos Travail Repos
120 Vc.a. 10A 60 A 6 A 7 200 VA 720 VA
240 Vc.a. 30A 3A
480 Vc.a. 15A 15A
600 Vc.a. 12 A 12A

® Homologations
Rupture brusque

UL508 (UL n° E576675)
CSA C22,2 n° 14 (CSA'n° LR45746)

IEC 947-5-1 Chap. 1
EN 60947-5-1 Chap. 1

VDE 0660 (200) (TUV n° R9151372)

Rupture lente

UL508 (UL n° E576675)

CSA C22,2 N° 14 (CSA n° LR45746)

IEC 947-5-1 Chap. 1, 3

EN 60947-5-1 Chap. 1,3

VDE 0660 (200, 206) (TUV n°® R9151643) @
SUVA (certificat n © 4887) ,CNA

(Caisse Nationale d’Assurance en cas

d’accident)

BIA (certificat n © 9202158)
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m Caractéristiques générales

Vitesse de fonctionnement

1 mm/s a 50 cm/s (avec le D4B-1111N)

Fréquence de fonctionnement

Mécanique : 120 manoeuvres/mn
Electrique : 30 manoeuvres/mn

Résistance d’isolement

100 MQ min. (& 500 Vc.c.)

Résistance de contact

25 mQ max. (valeur initiale)

Rigidité diélectrique

Rupture brusque
1 000 Vc.a., 50/60 Hz pendant 1 mn entre bornes non continues
2500 Vc.a., 50/60 Hz pendant 1 mn entre les parties métalliques non conductrices et la terre
et entre chaque borne et partie métallique non conductrice

Rupture lente
Uimp 4 000 Vc.a. entre bornes de méme polarité, entre bornes de polarités différentes, entre
les parties métalliques conductrices et la terre, entre chaque borne et partie métallique non
conductrice

Force d’ouverture postitive

Rupture lente : type levier : 19,61 N (2 kgf) min. ; type plongeur : 9,03 N (5 kgf) min.

Distance d’ouverture positive

Rupture lente : type levier : 35 % min. ; type plongeur : 3,2 mm min.

Tension nominale d’isolement (U )

600 Vc.a. (IEC 947-5-1)

Courant thermique conventionnel
(Ithe)

20 A (IEC 947-5-1)

Appareil de protection contre les
courts—circuits

Fusible 10 A (type gl) (IEC 269-1, 2)

Classe de pollution

3 (VDEO110/IEC664)

Résistance aux vibrations

Endommagement : 10 a 500 Hz, 1,3 mm en double amplitude

Résistance aux chocs

Destruction : 1 000 m/s2 min. (100 G min. env.)
Endommagement : 300 m/s2 min. (30 G min. env.)

Durée de vie

Rupture brusque : mécanique : 30 000 000 manoeuvres min. ; électrique : cf "Courbes de
fonctionnement”

Rupture lente : mécanique : 30 000 000 manoeuvres min. ; électrique : 50 000 maneouvres
min.

Différence entre contacts

Rupture brusque : 2 x 0,5 mm min.
Rupture lente : 2 x 2 mm min. (D4B-15_ et D4B-55 )

Temps de rebondissement

Rupture brusque : 3 ms max.
Rupture lente : identique a la vitesse de fonctionnement

Température ambiante

En fonctionnement : — 40 a80 °C (sans givrage) cf Rem.

Humidité ambiante

En fonctionnement : 95 % max.

Classe de protection

NEMA: 3,4, 4X, 6P et 13

IEC: P67
Poids 290 g env. (D4B-1111N)
Rem.: —25a 80 °C pour le type a tige plastique a ressort
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m Caractéristiqgues de fonctionnement
Réfé— D4B-_111N D4B-_116N D4B-_117N D4B-_170N D4B-_171N D4B-_181N D4B-_187N
rence D4B-_A11N D4B-_A16N* D4B-_A17N** D4B-_A70N D4B-_A71N D4B-_A81N D4B-_A87N
D4B-_511N D4B-_516N D4B-_517N D4B-_570N D4B-_571N D4B-_581N D4B-_587N
FF max. 9,4 N (960 gf) 2,1 N (216 df) 18,6 N (1900 gf) 1,47 N (150 df)
FR min. 1,47 N (150 gdf) 0,31 N (30 gf) 2,0 N (200 g¢f)
PC 21 +3% 2,0 mm max. 15 % max.
SC min. 50 % 5,0 mm
MD max. Rupture brusque : 12 % Rupture brusque : 1,0 mm
Rupture lente : 0 % Rupture lente : 0 mm
1T (75 %) (7,0 mm)
FP max. 38 mm 51 mm
PE 35+1mm 48 +1 mm

*Les caractéristiques de fonctionnement de ces fins de course ont été mesurés avec le levier a galet positionné a 31,5 mm.
**|_es caractéristiques de fonctionnement de ces fins de course ont été mesurés avec le levier a tige positionné a 140 mm.

Courbes de fonctionnement

Durée de vie électrique

(contact 1 NO/1 NF, rupture brusque)

(cos ¢p=1)

1,000

— T T T T T
Fréquence de fonctionnement :

706

500

30 fois/mn., c95¢ ‘= 1I

UL

300

250

Vc.a.

100

\\\ \.L\

™

70

50

500
Vc.a.

Manoeuvres x 104

2 4 6 10 12
Courant de commutation (A)

(cos ¢ =0,4)

1,000]

—— 77T
Fréquence de fonctionnement :

700

30 fois/mn., cos¢ = 0,4

500

300

100

\
\ 250
Vc.a.
N,
N

30

Manoeuvres x 104

TN
N N A [ ] [ 1
50 el <\_
™
500 ™
Vc.a ‘ ‘
0 2 4 6 8 10 12

Courant de commutation (A)
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Nomenclature

Téte

Avec les modéles a levier a galet, la téte peut étre position-
née dans n'importe lequel des 4 sens en défaisant les vis
aux angles de la téte.

Index de position d’en-
clenchement (fléche)

Le modele a téte angulaire
permet de sélectionner le
fonctionnement d’un coté
seulement (droite ou
gauche) ou des 2 cotés Matiere du boftier

sans utiliser d’outil. . L
Moulé en aluminium

Ouverture du conduit

Pg 13,5

Positionnement de sécurité du levier

Tous les 90 9, des rainures sont présentes sur le disque
d'indication et empéchent le levier de glisser contre
I'arbre de rotation.

Indicateur de zone de fonctionnement
Une surcourse optimale (SC) peut étre assurée grace a
I'index qui permet de visualiser le déplacement du levier.

Mécanisme de séparation des contacts par ar-
rachement forcé

(partie NF du contact uniquement)

Si une anomalie se produisait lors de la commutation,
les contacts seraient alors ouverts.

Vis de borne de mise a la terre

la borne de mise a la terre augmente la sécurité.
Matiere des contacts

Alliage Ag

Fonctionnement

® Mécanisme d’ouverture positive du contact

Contact a rupture brusque

S'il se produit un "collage” des contacts NF, ils sont écartés grace a la came de sécurité qui est actionnée directement par le plongeur.

1. "Collage” 2. Séparation des contacts 3. Contacts complétement

Contact mobile

Lame du contact
mobile

Plongeur

Came de sécurité
Contact fixe (NF)

Contact a rupture lente

L
=

|
=
.
=

Ressort du g h
contact

[—
Ressort de re- =

tour

Contact fixe (NF)

Contact mobile

Plongeur

séparés

La came de sécu-
rité pousse vers le
haut la lame du
contact mobile.

Conforme IEC 947-5-1 chap. 3 @

Conforme VDE 0660 (206)

En cas de "collage”, les contacts sont sépa-
rés par le plongeur.
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Forme et fonctionnement du contact (EN 50013)
Contact 1 NO/1 NF Contact 2NF Schéma
(rupture brusque) (rupture lente) 0 1,4 mm 7 mm
11a12
Rupture X
13a14
13 — brusque
H 1 ].\ 12 a
k 0 1,4 mm 7 mm
u 12 21 22
11a12
Contact a ouverture Elrj]tpéure 21422
VDE 0660 (200) positive gl
IEC 947-5-1 Chap. 1 VDE 0660 (200), 206
IEC 947-5-1 Chap. 1 et 3
Contact 1 NF/1 NO 0 1,4 mm 7mm
(rupture lente) X
1 NO/ 11a12 |
1NE 23424 |
2,8 mm
1 T~ 12 [ ] Fermé [_] Ouvert

23—/— 24

Contact a ouverture
positive

VDE 0660 (200, 206)
IEC 947-5-1 Chap. 1 et 3
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Dimensions (mm)

Rem.: sauf indication contraire, une tolérance de + 0,4 mm s’applique a toutes les dimensions.

Modele EN50041

D4B-_111N,
D4B-_AllN

D4B-_116N,
D4B-_A16N

D4B-_117N,
D4B-_A17N

Galet résine dia.17,5 x 6,6 62+ Loy
PC 210 + 30 2% 16
7 7. R3L5 T
7 M5 x12 M3,5 x 24,5
—] ]
22,5
Rep_é;re de
131,3+1 posmon 1115 'H'
] Dia. 5,3 99,5
77
60+0,2 M4 x 12 74
Capot
|
i 7 3 .
8 &3 +_‘ ' T
o PSS PG135
1 30+0.4 31,5~
b 40 - 43—
71+1
64,4
Galet ré- 53—
sine dia.19 l~—46,8—
X7 128316
Il
¥
M3,5 x 24,5
. .
_AF T T t
22,5
M5 x 16
Dia. 5,3 995
M4 x 12 74 7
| Capot |||
57,3
L 5™ pG135
31,5~
54 66+1
56,8
Tige acier 28,3 16
: inoxydable
dia. 3 x 160
MA x 145 M3,5 x 24,5
51 »
 — ' 225
23 M5 x 12
- Bl
Dia. 5,3 9j 5
60+0,2 77
M4 x 12 “
Capot
5 no
7.3 :
8 & IIth T
5301 |15  ro13s
30+0,2, 31 5]
l—407 — 43—~




D4B-_170N, 16
D4B-_A70N M3,5 x 24,5
- rC 9,2 dia, j M3oxes,
Plongeuren -
? acier
PE inoxydable T 20
[
A 1 HH—
~ 7 Y| Dia.53 97
74 77
60+0.2 11 M4 x 12 |
S Capot
s [ |
g i 7.3 o u i
53\ 5)
3040, - PG13,5
f40+01 . L43‘_
D4B-_171N, Galet en acier
D4B-_A71N inoxydable bC L6
dia.12,7 dia, x 4/9 Dia. 9,2 |
i ] M3,5 x 24,5
‘ 1
PE : J
‘ i [ 20
]
TN Dia. 5,3 o7
60+0.2 M4 x 12 74 77
Cover
> !
SL | G 73 Al |
N 15
T 53 PG13,5
ey 8157
T a0} 43
Ressort
D4B-_181N, //g?gan acier
D4B-_A81N i g‘;&é_ Le levier aressort *\/|| 40 **
; /// peut fonctionner 1 ‘
H ; dans tous les [
i sens sauf dans la -
;" direction axiale ~ —| Dia. 6,6
I 15,7116
Dia. 18,2—
Capot caoutchouc
2,7 . . PP
2035712 I M3,5x7 **Ajustez bien la butée & 40 mm du
’ = haut du levier a ressort.
HH
| N Dia53
60+0,2 7
M4 x 12 a
Capot
P I
8 &3 T 7'3 ;
53] 15 PG135
|.30+0,2 l~-31,5~
207 — 43—

D4B-_187N,
D4B-_A87N

10

Tige plastique

Le fin de course
peut étre action-
né dans tous les

direction axiale

\ 40*

sens saufdansla ||

-~fd- Dia.6,6
15,7116
Capot }
203,5+1 étanche .
- M3,5x 7 |
Dia. 5,3 £ _f'
60+0,2 74 77
M4 x 12
. 73 Capot  HH |
B .y ——
53 __fr,_._ e Pg 13,5
8 15
30+0,2 315
407 43

*Ajustez bien la butée a 40 mm du
haut de la tige a ressort.
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Modéle 3 conduits

62+1——w
D4B-_111N, Galet résine dia. 17,5 x 6,6 56
D4B-_Al1N PT 210 +30 28,3 , 16
7 Msx12 | 4
) o R3LS Y] M35 x 24,5
__ Position de 2=y I
I ‘ = fonctionnement f i I 225
23 5,3_*_ 40a42 nsj]ij |
AT '
129,7+1,2 T 30#0,?{(; r
{"@j_ - } Dia. 5,3 97.9
66.4 50,9 M3,5 x 10 71,4 754
‘ i | 2 capots Capot %
@ | & il
17,2
51 PG13,5 ==
28,5 r~—35,7
57 l—38,8 —=1
~—63
D4B-_116N, = Tl
D4B-_A16N ~—64.4 -
Galet résine dia.19 x 7 53
~—46,8—
..1,.28.3.16
hel ]
- Position de o M3,5 x 24,5
R25a 89 1 fonctionnement e
; \ 7
33 0oaz42 225
23 | +0, ¥
5,31L M5 x 16
i i i , H,
T{%} ° @ Dia.5,3 { 979
664 50,9 M3,5 x 10 714754
‘ L 2 capots Capot ‘
§ I
| o '
28,5 i PG135
. 5;——J
6
D4B-_117N, 54 o6
D4B-_Al17N - T
! 56,8—
> 16
7 Tige en acier 283,
inoxydable 1
dia. 3 x 160
MA x 145 M3,5 x 24,5
Position de |
g fonctionnement H m : T T
y |
a1B 5 225
23 53] Ei 40 242 M5x12 -
[ =300 ™ Dia. 5,3 979
M3,5 x 10 I’
&) 6.4 59,9 | 71,4 75,4
\ [ 2 capots Capor ( ’
| I A !
~ 17,2
LRSl* J PG13,5 ©
285 | 35,7
——57 38,
= ~63

11
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D4B-_170N, 16
D4B-_A70N pC M35 x 19,5
— Dia. 9,
40 a 42 { Plongeuren __
acier —
53 PE inoxydable T 20
r T Dia.5,3 95.4
M 1 ’
sos 50,9 35x10 71.4 75,4
I | 2 capots Capot
% |
o
285 PG13,5
57
~——63
D4B-_171N, \
a Galet en acier
D4B-_A71IN inoxydable pC 16
dia. 12,7 x 4,8 | Dia. 9,2
R ) || M35x195
40 442 \/i /
[
53 T i 20
R %LR ! lin«
THE s0r02 0
140~ .
Dia. 5,3 95.4
M3,5 x 10 |
oea * 71,4754
| | 2 capots
| B Capot
| R
-51
285 PG13,5

D4B-_181N,
D4B-_A81IN

D4B-_187N,
D4B-_A87N

12

202+1,2 402442
291 531

, \,/57
H

Ressort en acier inoxydable

M3,5x 7

Tige plastique

1 611’5 i

!
/,f/R .
1|!!/Ressort en acier inoxydable
s |
f Dia.6,6
o 15,7116

18,2 dia,~

"~ Capot étanche
M35x7

291 53

202+1,F 10442 7/

.9
66,4 j

T [ HfeREhitg), s3da
5

M3,5 x 10

_~ 2 capots

= é}mago+g§3€f Dia. 5,3

Le fin de course peut étre actionné $ 1
dans tous les sens sauf dans la di- “ (40) *

rection axiale.

9 i
66,4 M3,5 x 10 71,4 754
' 2 capots ‘
i Capot H
$le 4
e B .
S— PG13,5
28,557
63

Le fin de course peut étre actionné
dans tous les sens sauf dans la di- (40) *

rection axiale.

~

=
N
-
o1
~
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Leviers
D4B-0001N D4B-0002N 25.8
16,8
- . . 6,
Galet résine dia. 17,5 x 6,8 11,7 Galet caoutchouc 46

315

M5
73
15 11,5
D4B-0003N ”
Galet caoutchouc
dia. 50 242
6
Dia. 30 I{ 0
R414785 @? T {N
(réglable) éi:] fg—
Ik M5 X 16
32 —whHe—
D4B-0005N
17
. 12
Galet en acier
inoxydable
dia. 17,5x 7
R31,5 #g
- ‘LL M5 x 12
15 11,5 "‘—‘“
D4B-000RN
Galet résine dia. 19 x 7
33,7
‘ / Dia. 7,3
i y M5
18

12,8

dia. 50

D4B-0004N

D4B-0006N

D4B-0007N

[®]

26
Galet caoutchouc
dia. 50 16.2
Dia. 30 Iﬂ -
6 —>
R63
M5 x 12 @
16—+ 11,5 —=
Galet résine dia. 19 x 7
Echelle de réglage
Gamme ( 6,4
réglable T
(25 & 89) { ©
d
o !
| y
M5
3
15,9
L 20*
. 21,6
Dia. 3
Tige 12,3
inoxydable
=
145 max. !
| 54
160
J%§ N\ T
< // 28
i M5 T t
| 11
17

13
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Consells d'utilisation

Fonctionnement en sens horaire, anti—horaire

ou en sens horaire et anti—horaire

Latéte desfins de course peut étre convertie en quelques secondes
pour fonctionner en sens horaire, anti—horaire ou horaire et anti—
horaire.

Repere de position-
nement (fleche)

Bouton (pousser et faire pivoter)

Procédure

1. Démontez la téte en desserrant les quatre vis qui la
maintiennent.

2. Appuyez sur le bouton noir et sélectionnez la position de
fonctionnement (horaire...). La sélection est effectuée par le
bouton illustré sur le schéma. Ce bouton est positionné
d’origine sur “CW + CCW" (fonctionnement en sens horaire
et anti—horaire).

Montage

Pour monter le D4B a 3 conduits, il faut des vis et deux piéces spé-
ciales (dia. 59:05/_g ;5) pour fixer le fin de course comme le montre
le schéma suivant :

Trou de montage

[ — == -

7 Panneau de montage

- —!% Trou de la piéce de fixation
% 549 dia., 5 max. de hauteur

14

Trous de montage

D4B-1 N

5.2 dia.

ou M5
e %

Rem.: convient pour le montage en dimensions

EN50041
L30 J
40

42
A\k 27+0,1 jﬁ
‘h\ il

52618 dia., 5 max. de hauteur

D4B-5 N

59,3+0,1

Sélection et utilisation des fins de course
Fin de course a rupture brusque

Un fin de course a rupture brusque n’a besoin que de quelques in-
stants pour commuter un courant électrique, ce qui réduit la forma-
tion de I'arc et empéche I'usure des contacts. Une rupture brusque
est donc plus indiquée qu’une rupture lente pour les applications
nécessitant une haute précision de répétitivité, une haute fré-
quence de fonctionnement et une vitesse de fonctionnement lente.

Fin de course a rupture lente

Le temps de commutation du courant électrique pour un fin de
course arupture lente augmente ou diminue proportionnellement a
la vitesse de fonctionnement du produit. Un fin de course a rupture
lente possede une force de séparation suffisante au moment de la
soudure du contact et une capacité d'isolement importante aprés
séparation des contacts. Le modeéle a rupture lente est donc idéal
pour différentes connexions de charge comme les polarités identi-
ques ou opposées et les connexions de source de puissance.

Commutateur de sécurité

La partie contact NF intégré du D4B-_N possede un mécanisme de
séparation positive des contacts. Avec leurs caractéristiques de
commutation, les fins de course a rupture brusque peuvent donc
étre utilisés pour le contrdle de positionnement et ceux a rupture
lente pour les applications de sécurité et de protection. Les fins de
course a rupture brusque et lente sont conformes aux normes de
sécurité BS5304, IEC 204-1 et VDE 0113.
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D4B- N OMmRrRoN D4B- N
® Fins de course standard (EN50041)
Conduit
PG13,5 G1/2 1/2-14NPT
1 NO/INF 2NF 1 NO/1 NF SPDB-NO/NC DPDB-2NC DPDB-NO/NC | SPDB-NO/NC DPDB-2NC DPDB-NO/NC
(rupture (rupture (rupture (rupture (rupture (rupture (rupture (rupture (rupture
Levier brusque) lente) lente)** brusque) lente) lente) brusque) lente) lente)
Téte a Levier a D4B-1111N D4B-1A11N | D4B-1511N D4B-2111N | D4B-2A11N | D4B-2511N D4B-3111N | D4B-3A11N | D4B-3511N
mouve— | galet
ment (forme A)
angu—
laire
Levier D4B-1116N D4B-1A16N | D4B-1516N | D4B-2116N | D4B-2A16N | D4B-2516N | D4B-3116N | D4B-3A16N | D4B-3516N
réglable a
galet
levier a D4B-1117N D4B-1A17N | D4B-1517N | D4B-2117N | D4B-2A17N | D4B-2517N | D4B-3117N | D4B-3A17N | D4B-3517N
tige
réglable
(forme D)
Téte a Poussoir D4B-1170N | D4B-1A70N | D4B-1570N | D4B-2170N | D4B-2A70N | D4B-2570N | D4B-3170N | D4B-3A70N | D4B-3570N
mouve— | (forme B)
ment
Fecti— Polussoiré\ D4B-1171IN | D4B-1A71N | D4B-1571N | D4B-2171N | D4B-2A71N | D4B-2571N | D4B-3171N | D4B-3A71N | D4B-3571N
igne galet
(forme C)
Tétle_ A D4B-1181N | D4B-1A81N | D4B-1581N | D4B-2181N | D4B-2A81N | D4B-2581N | D4B-3181N | D4B-3A81N | D4B-3581N
multi— ressort
direc—
tion *
Alressort D4B-1187N | D4B-1A87N | D4B-1587N | D4B-2187N | D4B-2A87N | D4B-2587N | D4B-3187N | D4B-3A87N | D4B-3587N
plastique
Homologations VDE 0660, VDE 0660 (206), VDE 0660 VDE 0660 (206), VDE 0660 VDE 0660 (206),
(200), IEC947-5-1 Chap.1et3 (200), |IEC947-5-1 Chap.1et3 (200), IEC947-5-1 Chap.1 et 3
IEC947-5-1 IEC947-5-1 IEC947-5-1
Chap.1 Chap.1 Chap.1

*Les fins de course a téte multi—direction ne peuvent étre utilisés comme fins de course de sécurité.

**EXx. : le D4B-15_N possede 4 mm d’écart entre contacts et est conforme a la norme EN80.
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