J'Y{] Interrupteurs de position Osiswitch®

Interrupteurs de position
Présentation

Au repos Enclenché

Au repos Enclenché

Au repos  Enclenché

Les interrupteurs de position électromécaniques sont actionnés par contact direct
avec un objet, une piéce machine... non déformable.

lls sont présents dans toutes les installations automatisées et dans des applications
variées, grace a leurs nombreux avantages, inhérents a leur technologie :

séparation galvanique des circuits, trés bonne aptitude a commuter des courants
faibles charges, bonne tenue aux courts-circuits, immunité totale aux parasites
électromagnétiques, grande endurance électrique, grande résistance aux ambiances
industrielles.

Principales fonctions

Mouvemen Mouvemen Mouvemen . . )
regﬁlienee t anouuliir: t mﬁll:i d?re(?ti(tm Présence, absence, positionnement, passage, fin de course, etc.

9 9 Une sortie a contact sec informe de I'état de détection.

2 séries pour répondre a vos besoins
Les interrupteurs de position sont décomposés en 2 séries.

H Un seul type de interrupteurs miniatures XCM interrupteurs compacts XCKe
OSIConcept® tétes Ou)lfp4 corps a poussoir a levier a galet a tige souple a poussoir a levier a galet a tige souple
La réponse différepnts Plus dpe thermoplastique a ressort thermoplastique a ressort
universelle s h

5000 configurations
interchangeables
(voir informations page
ci-contre). ;
pages A80 a A83
Classic Pour ateliers de interrupteurs XCKM o
"A I' t' " fabricatic_)n, machines a poussoir a levier a galet a tige souple

pp Ica IOI"I de conditionnement
[.a réponse speqlflq.ue page A84
a un métier particulier I

Pour machines interrupteurs XCKJ
d'assemblage a poussoir a levier a galet a tige souple
installations d'usinage,
cadences élevées de 3
détection
page A86
Pour industries interrupteurs XCKS
a poussoir a levier a galet a tige souple

agroalimentaires,
chimiques, dispositifs de
manutention, machines
de conditionnement

page A88

Pour installations

de traitement ou de
transformation de
matériaux, convoyeurs

page A88

interrupteurs XC2J, en éléments séparés
corps + téte

F e

Pour engins de
manutention, applications
trés séveres

page A89
page A81

interrupteurs XCKMR, XCR «
a tiges carrées a tige a galet

interrupteurs XCeR a réarmement

a levier a poussoir a levier a galet thermoplastique

Telemecanique



Osiconcept®
Présentation

Une premiére mondiale Une seule série de tétes pour 4 corps différents,
plus de 5000 combinaisons

pour gagner en productivité

Lensemble des gammes d’interrupteurs de position
Design miniature et compact bénéficient de la
technologie Osiconcept® : Offrir la simplicité par
innovation.

fogmag

Linnovation par la modularité

~ - L Design Design compact
Toutes les tétes des séries miniature et compact sont miniature
interchangeables par simple action sur une fourchette XCMD XCKD XCKP XCKT

métallique.
Réglages en 3 dimensions
Toutes les tétes et les leviers se réglent de 15° en 15° sur 360°.

Entrées de cable

Les entrées de cable sur les interrupteurs Design
compact XCKD et XCKP pemettent un cablage aisé
par dégagement de I'acces aux contacts.

Connexions
La gamme miniature XCMD permet :
m une interchangeabilité de ces éléments de connexion

en sortie de cable :

0 1/4 de tour suffit pour changer, pour débrocher

I’élément de connexion sur les corps XCMD,

2 et 3 contacts

O jusqu’a 6 longueurs de cable sont disponibles

en standard

m une solution a connectique intégrée ou déportée. ’D
Contacts

m Les blocs 2 ou 3 contacts a rupture brusque positive
ou a action dépendante positive sont interchangeables
sur les gammes Design compact XCKD et XCKP

et les gammes classic XCKJ, XCKS, XCKM et XCKL.

m Sur la gamme Design miniature XCMD, les contacts
sont intégrés au corps :

02 ou 3 contacts a rupture brusque positive ou a action
dépendante positive et élément de connexion
interchangeables

O 4 contacts a rupture brusque positive, avec corps

et éléments de connexion monolithique.

Telemecanique




J.¥£:] Détection
Interrupteurs de position Osiswitch®

Interrupteurs de position
Guide de choix

Guide de choix

boitier

modularité Osiconcept

conformité CENELEC

dimensions du corps H x L x P (mm)
tension d’isolement (Ui)/

courant thermique (Ithe)

appareils composables
degré de protection
type d’appareils
pages

écran

Guide de choix

boitier
particularité

appareils composables
conformité CENELEC
dimensions du corps H x L x P (mm)

tension d’isolement Ui/
courant thermique (Ithe)

degré de protection
type d’appareils
pages

écran

Osiconcept®

m machines pour industrie légere, machines-outils (usinage, formage, transfert...), mécanisme de précision, chimie
m un seul type de tétes métalliques pour 4 corps différents. Plus de 5000 configurations interchangeables

m interrupteurs démontables (méme pour les produits complets)
miniature

compact

métallique

métallique

plastique a double isolati

on

modularité de la téte, du corps et de la connectique

modularité de la téte et du corps

- EN 50047 compatible EN 50047
50x30x 16 65 x31x30 51 x 58 x 30
sortie cable vis-étriers vis-étriers

2 contacts : 400 V/6 A
3 contacts : 400 V/4 A
4 contacts : 400 V/3 A

2 contacts : 500 V/10 A
3 contacts : 400 V/6 A

2 contacts : 500 V/10 A

connecteur

M12 intégré 4 broches : 250 V/3 A
M12 intégré 5 broches : 60 V/4 A

7/8" 16UN déporté : 250 V/6 A

connecteur
M12 intégré 5 broches : 60 V/4 A

connecteur
M12 intégré 4 broches :
250 V/3 A

oul oul

IP 66, IP 67, IP 68, IK 06 IP 66, IP 67, IK 06 IP 66, IP 67, IK 04

XCMD XCKD XCKP XCKT
A80 A80 A80 A81
»376044 »>376064 »376084 »376104

Classic

ateliers de fabrication,
machines de conditionnement

contréle de position
nécessitant une
redondance électrique

machines d’assemblage,
installations d’usinage,
cadences élevées

de détection

métallique

2 paires de contacts

corps fixe ou embrochable
versions -40 °C ou +120 °C

corps + téte + dispositif de commande

- EN 50041

72 x 52 x 30 64 x 63 x 30 81 x72 x 36 77 x 40 x 44/84 x 42,5 x 36

vis-étriers vis-étriers vis-étriers

2 contacts : 500 V/10 A 2 contacts : 500 V/10 A 2 contacts : 500 V/10 A

3 contacts : 400 V/6 A 3 contacts : 400 V/6 A

- - connecteur M12 intégré
5 broches : 60 V/4 A
7/8" 16UN déporté :
250 V/6 A

IP 66/IK 06 IP 66/IK 07

XCKL XCKM XCKML XCKJ

- A84 - A86

»321004¢ »32100< »32100< »324004

Substitution ancienne/nouvelle gamme :

page A118 et »>37629<
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compact application a réarmement manuel

métallique plastique a double isolation

° EN 50047 o

65 x 31 x 30 [51 x 58 x 30
vis-étriers

2 contacts : 500 V/10 A

non

IP 66, IP 67, IK 04

XCDR XCPR XCTR

A81 A81 -

»376134 »37614<4 »376154

industries agroalimentaires,
chimiques, dispositifs de
manutention, machines de
conditionnement

Pour applications spécifiques

installations de traitement
ou de transformation
de matériaux, convoyeur

engins de manutention,
applications trés sévéres

applications de sécurité

Minirupteur

applications nécessitant
une grande précision

et un faible effort
d’actionnement

plastique a double isolation

métallique

métallique ou polyester

métallique ou plastique selon type

plastique

non composable

selon type, non composable
ou contact et dispositif de
commande

EN 50041 - - EN 50041 ou EN 50047 -

72,5 x40 x 36 81 x40 x 41 selon type selon type selon type
vis-étriers vis-étriers vis-étriers selon type selon type
2 contacts : 500 V/10 A 1 contact : 500 V/10 A 2 contacts : 500 V/10 A

3 contacts : 400 V/6 A

IP 65/IK 03 IP 65/IK 05 selon type IP 54, IP 65, IP 66/IK 05 | selon type selon type
XCKS XC2J XCR, XCRT, XCKMR XCSe XEP

A88 A88 A89 G21 -
»323004 »325004 »326004 »>376164 »>376214
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J 1] Interrupteurs de position Osiswitch® |nterru pteurs miniatu res XCMD
Interrupteurs Osiconcept® )
compacts XCKD, P, T,
a réarmement XCPR, XCDR
Appareils complets

Osiconcept®
XCMD XCKT Interrupteurs miniatures XCMD métalliques
x| D ontact bipolaire ntact bipolair Y A
mr 7EL @ gction brugque 52' & ggtioicb:,lggfe ¢ a cable »37601 4
}L -\ IGN-YE NC+NO & \--- Nc+NO avec téte & mouvement
% §%777; .‘!ﬁ 8 rectiligne |angulaire multidirections
< > o fixation par le corps
@ @ L e igggi%g";‘:zgﬁte commande commande commande commande commande
IE-A GN-vE NC+NO P a poussoir a poussoir a galet |a levier a galet alevierde a tige souple
ey R métallique en acier thermoplastique |longueur variable |a ressort
& %uZ}L = a galet
thermoplastique
endurance mécanique (millions de cycles de manceuvres) 10 10 10 10
vitesse d'attaque (en m/s) 0,5 0,5 1,5 1,5 1
appareils conformes & la norme IEC 947-5-1 chapitre 3 & S S & ) -
degré de protection selon IEC 60529 IP 66 et IP 67
caractéristiques assignées d'emploi ~AC 15;B 300 (Ue =240V, le=1,5A) /DC 13; R 300 (Ue =250V, le = 0,1 A)
entrée de cable cable sortie orientable longueur = 1 m (autres longueurs sur demande)
entr'axe de fixation (mm) 20
encombrement du corps H x L x P (mm) 50x30x 16
appareil (contact NC+NO bipolaire a action brusque) XCMD2110L1 XCMD2102L1 XCMD2115L1 XCMD2145L1 XCMD2106L1
complet (contact NC+NO bipolaire décalé a action dépendante) XCMD2510L1 XCMD2502L1 XCMD2515L1 XCMD2545L1
Osiconcept®
XCKP, XCKD, XCD, XCP Interrupteurs compacts XCKD métalliques »37606<«
S:Jl 5 ggtT;ic;ﬁjzg:fére et XC KP en plasthue »37608<« E““%_ﬁg%g’l\
@q’: NC+NO conforme a la norme EN 50047 g
-« avec téte a mouvement
| | Contactbipolaire rf-)ctll!gne — =
~—| NL, Action dépendante fixation par le corps fixation par la téte
e \T*" NC+NO commande commande commande commande commande
ol a poussoir a poussoir a levier a galet M18 a poussoir | M18 & poussoir
métallique a galet en acier | thermoplastique, | métallique a galet en acier
sens d'attaque
latéral
o
endurance mécanique (millions de cycles de manceuvres) 15 10 15 10 10
vitesse d'attaque (en m/s) 0,5 0,5 1 0,5 0,5
appareils conformes & la norme IEC 947-5-1 chapitre 3 & &) [ [ S S
degré de protection selon IEC 60529 IP 66 et IP 67
caractéristiques assignées d'emploi ~AC 15;A 300 (Ue=240V,le=3A)/DC 13;Q 300 (Ue =250V, le =0,27 A)
entrée de cable 1 entrée taraudée pour presse-étoupe ISO M16 x 1,5 (2)
entr'axe de fixation (mm) 20 |20 [20 [ M18 x 1 [ M18 x 1
encombrement du corps H x L x P (mm) 65 x 31 x 30
interrupteurs en métal
appareil (contact NC+NO bipolaire a action brusque) XCKD2110P16 | XCKD2102P16 |XCKD2121P16 | XCKD21HOP16 | XCKD21H2P16
complet (contact NC+NO bipolaire décalé a action dépendante) XCKD2510P16 | XCKD2502P16 | XCKD2521P16 | XCKD25HOP16 | XCKD25H2P16
interrupteurs en plastique a double isolation
appareil (contact NC+NO bipolaire a action brusque) XCKP2110P16 XCKP2102P16 | XCKP2121P16 | XCKP21HOP16 | XCKP21H2P16
complet (contact NC+NO bipolaire décalé a action dépendante) XCKP2510P16 XCKP2502P16 | XCKP2521P16 | XCKP25HOP16 | XCKP25H2P16
© positivits.

Association interrupteurs de position / connectique : page A117
Encombrements : pages A92, A93, »37613<, »37614<
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Interrupteurs compacts XCKT en plastique
a 2 entrées de cable »37610< e
avec téte a mouvement
rectiligne rectiligne \angulaire \ multidirections
fixation par la téte fixation par le corps
commande commande commande commande commande commande commande
M12 a poussoir M12 a poussoir a poussoir métallique |a poussoir a galet a levier a galet a levier a galet a tige souple
métallique a galet en acier en acier thermoplastique thermoplastique a ressort
sens d'attaque latéral
10 10 15 10 15
0,5 0,1 0,5 0,5 1
e ©) e e e
IP 66 et IP 67
~AC 15;A 300 (Ue =240V, le=3 A)/DC 13;Q 300 (Ue =250V, le =0,27 A)
2 entrées taraudées pour presse-étoupe 1ISO M16 x 1,5 (1)
[M12x1 20 ou 40
51 x 58 x 30
XCMD21FOL1 XCMD21F2L1 XCKT2110P16 XCKT2102P16 XCKT2121P16 XCKT2118P16 XCKT2106P16
XCMD2506L1 XCMD25F0L1 XCMD25F2L1 - - - -
(1) Entrées de cables pour presse-étoupe Pg 11, remplacer P16 par G11.
Exemple : XCKT2110P16 devient XCKT2110G11.
Interrupteurs compacts appllcatlon a rearmement
XCDR en métal »37613<« enveée 150,
et XCPR en plastique »37614<« &
avec téte a mouvement
angulaire [ multidirections | rectiligne [angulaire
fixation par le corps fixation par le corps
commande commande commande commande commande commande commande commande commande
a levier a galet | a levier alevier a galet | a tige souple a poussoir a poussoir alevier a galet |alevier a galet |alevier a galet
thermoplastique |de longueur thermoplastique | a ressort métallique a galet en acier |thermoplastique |thermoplastique |thermoplastique
variable a galet | 50 mm sens d'attaque  |sens d'attaque
thermoplastique latéral vertical
wl
10 10 10 5 1 1 1 1 1
1,5 1,5 1,5 1 0,5 0,5 1 1 1,5
e e e - e e e & e
IP 66 et IP 67
~ AC 15;A 300 (Ue =240V, le=3A)/DC 13;Q 300 (Ue =250V, le = 0,27 A)
1 entrée taraudée pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 (3)
[20 [20 |20 [20 20 [20 |20 |20 [20
65 x 31 x 30
XCKD2118P16 |XCKD2145P16 |XCKD2139P16 |XCKD2106P16 | XCDR2110P20 |XCDR2102P20 |(XCDR2121P20 |XCDR2127P20 |XCDR2118P20
XCKD2518P16 |XCKD2545P16 |XCKD2539P16 |XCKD2506P16 | XCDR2510P20 |XCDR2502P20 |(XCDR2521P20 |XCDR2527P20 |XCDR2518P20
XCKP2118P16 |XCKP2145P16 |XCKP2139P16 | XCKP2106P16 | XCPR2110P20 |XCPR2102P20 |XCPR2121P20 |XCPR2127P20 |XCPR2118P20
XCKP2518P16 | XCKP2545P16 |XCKP2539P16 | XCKP2506P16 | XCPR2510P20 | XCPR2502P20 |XCPR2521P20 |XCPR2527P20 |XCPR2518P20

(2) Entrées de cables pour presse-étoupe Pg 11, remplacer P16 par G11.

Exemple : XCKD2110P16 devient XCKD2110G11.

Autres entrées de cables, voir composition en éléments séparés, page A82.

Exemple : XCDR2110P20 devient XCDR2110G13.

(3) Entrées de cables pour presse-étoupe Pg 13,5, remplacer P20 par G13.

Autres entrées de cables, voir composition en éléments séparés »>37613d et »37614<

Telemecanique




Interrupteurs de position Osiswitch®
Interrupteurs Osiconcept®

Interrupteurs miniatures XCMD,
compacts XCKD, P, T
Appareils en éléments sépares

Tétes communes pour corps miniatures et compacts

Métalliques a mouvement rectiligne ou multidirections
description tétes a mouvement rectiligne
a poussoir a poussoir a poussoir a levier a galet a levier a galet
métallique métallique avec  |a galet en acier  |acier escamotable |thermoplastique,
soufflet élastomére sens d’attaque
latéral
é ou e ou @ ou ou =
reférence O ZCE10 [©zcEn & zCE02 ©zcE2a | zCE21
Métalliques a mouvement angulaire et leviers
description téte rotative leviers
sans levier a galet a galet a galet a galet
a rappel pour thermoplastique |acier thermoplastique |acier
attaque a droite  [piste : piste :
et a gauche 24/31 mm (ZCMD) 16/39 mm (ZCMD)
29/36 mm (ZCD/P/T) 21/44 mm (ZCD/P/T)
ou
b + U ou ou ou
référence & zCE01 & ZCY15 (2) & ZCY16 (2) © ZCY25 (2) & ZCY26 (2)
+ Corps
Miniatures
ou
type de contact % 7; @ - e 7734 @ X 7531:1 @ ¥ 2 7793'_ @ ér ,EDEL ﬁr jail
F\onvve | [F—FNlanvve | IFNlenve | [FF Alanve | [F\len-ve I\ an-ve
555l L gEeEsl L |slEsl L xEelEal L sEsl L |sEal L
NC+NO bipolaire] NC+NC+NO tripolairel NC+NO bipolaire| NC+NC+NO tripolaire| NC+NO bipolaire]| NC+NO unipolaire
action brusque action brusque action dépendante| action dépendante | & action brusque | a action brusque
connecteur connecteur
5 broches 4 broches
référence corps métal ZCMD21 ZCMD39 ZCMD25 ZCMD37 ZCMD21C12 | ZCMD21M12
référence corps plastique - - - - - -

Raccordement des corps miniatures

éléments de connexion dédiée avec cable

option : prolongateur M12, L=2m
I l I l I l I l 5 broches n 4 broches n
pour ZCMD21 | pour ZCMD 39| pour ZCMD25 | pour ZCMD37
L=1m ZCMC21L1 ZCMC39L1 ZCMC25L1 ZCMC37L1
L=2m ZCMC21L2 ZCMC39L2 ZCMC25L2 ZCMC37L2
L=5m ZCMC21L5 ZCMC39L5 ZCMC25L5 ZCMC37L5 XZCP1164L2 | XZCP1169L2
- (1) Recommandé avec corps : ZCD.../ ZCP.../ ZCT...
@ Positivité (2) Recommandé avec corps : ZCMD...

Telemecanique



tétes multidirections
a levier a galet M 12 M 18 M12 M18 a tige a tige a ressort a tige souple
thermoplastique, |a poussoir, a poussoir a poussoir a poussoir a ressort avec embout a ressort
sens d’attaque métallique métallique a galet en acier a galet en acier plastique
vertical
E L
; T~
ou ou é ou ou ou ou ou ou
|&zcE27 |©& ZCEF0 (2) |©& zCEHO (1) |© ZCEF2(2) }@ ZCEH2 (1) }ZCEos |zCEo07 |ZCE06
a galet a galet a rouleau a galet a tige ronde a ressort a tige a galet réglable a galet
thermoplastique acier céramique thermoplastique de |fibre de verre métallique thermoplastique thermoplastique
piste : longueur variable | 3 mm @ 50 mm © 50 mm
20/36 mm (ZCMD) L=125mm

24/40 mm (ZCD/P/T)

: )

ou ou EL ou t ou ou ou ou ou
& zCY18 (1) & zCY19 (1) & zey22 & zcvas ZCY55 ZCY91 & zcy39 & zcva9
Compacts
ou

ol & 5 gl e ?| & s 2| & ?| &
oY% ofd eYd © o % S

< N (9] N < < Y o < N < (2]

~— o (3] o ~— ~— o (3] ~ o ~ [3Y]
NC+NO bipolaire NC+NC+NO tripolaire | NC+NO bipolaire NC+NC+NO ftripolaire |NC+NO bipolaire NC+NO bipolaire NC+NO bipolaire NC+NO bipolaire
action brusque action brusque action dépendante action dépendante action brusque action brusque action brusque action dépendante

connecteur 5 broches | connecteur 4 broches

ZCD21 ZCD39 ZCD25 ZCD37 ZCD21M12 - - -
ZCP21 ZCP39 ZCP25 ZCP37 - ZCP21M12 ZCT21P16 ZCT25P16

Raccordement des corps compacts

sortie interchangeables pour presse-étoupe
option : prolongateur M12, L =2 m| ZCT versions Pg11 :
5 broches 4 broches remplacer P16 a la fin de la

référence par G11.
n n Exemple : ZCT21P16 devient
ZCT21G11
J 3 ZCT versions 1(2 NE'T :
description | sortie pour PE |sortie pour PE|sortie pour PE |sortie pour PE|sortie pour PE|sortie pour PE {Zfrgf;iccz"f;f"i'za(gzgli;?eur)
ISOM16  ISOM20  |Pg 11 Pg 13,5 1/22NPT  |PF 1/2 (G1/2) Exemplo - ZCT21P16 dovient
métal ZCDEP16 ZCDEP20 ZCDEG11 ZCDEG13 ZCDEN12 ZCDEF12 ZCT21N12

plastique ZCPEP16 ZCPEP20 ZCPEG11 ZCPEG13 ZCPEN12 ZCPEF12 XZCP1164L2 | XZCP1169L2

Association interrupteurs de position / connectique : page A117
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Y- Interrupteurs de position Osiswitch®
Interrupteurs Classic

Interrupteurs Classic XCKM
Complets ou en éléments séparés

XCKM Interrupteurs Classic XCKM, métalliques )
a 3 entrées de cables, complets »32100¢
v‘?l & %t?;ic;ﬁj'zgfge RIS avec téte 2 mouvement
S T”’ NC+NO e [ ”j rectiligne angulaire multidirections
I & 8§ = commande commande commande commande commande
a poussoir a poussoir a galet |a levier a galet a levier a galet a tige souple
52, N o o métallique en acier sens d'action thermoplastique |a ressorts
@ L Cor_\tact ?lpolalre Coqtact tripolaire latéral
‘ﬁ N Action dépendante  Action brusque
- « NC+NO NC+NC+NO
endurance mécanique (millions de cycles de manceuvres) 20 20 20 15 10
vitesse d’attaque (en m/s) 0,5 0,5 1,5 1,5 0,5
degré de protection selon IEC 60529 IP 665
caractéristiques assignées d’emploi AC 15; A 300 (Ue=240V,le=3A)/DC 13;Q 300 (Ue =250V, le = 0,27 A)
entrée de cable (1) 3 entrées taraudées pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 (2 entrées équipées de bouchons obturateurs)
entr’axe de fixation (mm) 41
encombrement du corps L x P x H (mm) 64 x 63 x 30
appareil (contact NC+NO bipolaire a action brusque) © XCKM110H29 |& XCKM102H29 |© XCKM121H29 [& XCKM115H29 |[XCKM106H29
complet (contact NC+NO bipolaire décalé a action dépendante)|©& XCKM510H29 | XCKM502H29 |© XCKM521H29 |&) XCKM515H29 |-

Corps a contacts

Interrupteurs XCKM en éléments séparés »32103<

appareil en éléments séparés
corps a contact

appareil complet

téte

levier

métalliques a 3 entrées de cables

type de contact NC+NO bipolaire NC+NO NC+NC+NO tripolaire | NC+NC+NO ftripolaire
a action brusque bipolaire décalé a action brusque a action dépendante
a action dépendante
2| & o & sl &l @ sl al @
référence corps avec contact © ZCKM1H29 © ZCKM5H29 & ZCKMD39H29 © ZCKMD37H29
référence contact seul © XE2SP2151 & XE2NP2151 © XE3SP2141 &) XE3NP2141
@ Positivité.

Association interrupteurs de position / connectique :
page A117
Encombrements : page A94
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Tétes
tétes a mouvement angulaire ou multidirections

a mouvement angulaire multidirections
a levier a galet a levier a galet a levier a galet a tige ronde @ 6 mm | a levier a galet a tige souple a tige a ressort
thermoplastique acier (2) thermoplastique en thermoplastique |thermoplastique (3) |a ressort
2) longueur variable L =200 mm (3) pour attaque
2) a droite ET a gauche
ou
a droite
OU a gauche

OP OH OH OP O‘U qu
W =
référence | & ZCKD15 & ZCKD16 ZCKD41 ZCKD59 © ZCKD31 ZCKDO06 ZCKD08
tétes a mouvement rectiligne
a poussoir a poussoir a poussoir a galet | a levier a galet a levier a galet
métallique métallique en acier thermoplastique en acier
avec soufflet 1 sens d’attaque 1 sens d’attaque
étanche
- ] 4
o‘u o‘u O‘U qu
référence | & ZCKD10 & ZCKD109 ©) ZCKD02 &) ZCKD21 © ZCKD23

tétes a mouvement angulaire et leviers séparés

tétes a mouvement angulaire leviers

a rappel levier a galet levier a galet levier a galet levier a galet tige ronde @ 6 mm
pour attaque thermoplastique acier (2) thermoplastique acier de en thermoplastique
a droite ET a gauche (2) longueur variable longueur variable | L =200 mm (3)

ou (2 (2

a droite OU a gauche

o

+ . [ -
] i ou [ ou LN ou ou o
¥ i T
I
o= 1 4
référence | & ZCKDO5 © ZCKY31 & ZCKY33 ZCKY41 ZCKY43 ZCKY59

(1) Pour une entrée de cable Pg 13,5, supprimer H29 a la fin de la référence.
Exemple : XCKM110H29 devient XCKM110.

(2) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 90° par retournement.

(3) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 45° par retournement.
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JX.1] Interrupteurs de position Osiswitch®

Interrupteurs Classic

Interrupteurs Classic XCKJ
Complets ou en éléments séparés

Interrupteurs Classic XCKJ, métalliques
a corps fixe, complets »32400<

trée SO
kse‘:m ENS0262)

v<v_>| b Contact bipolaire 5l 5] @
O\ naonbrusue g f ”j conforme 2 la norme EN 50041
“E Y & & 2 avec téte & mouvement
ml - rectiligne angulaire
YL Contact bipolaire  Contact tripolaire commande commande_ commande commande commande a tige
) ﬁ*” Action dépendante  Action brusque a poussoir a poussoir a galet |a levier a galet a levier de longueur|ronde & 6 mm
I 8§ NesNo NC+NC+NO métallique en acier thermoplastique |variable a galet  |polyamide
thermoplastique  |L =200 mm
5
endurance mécanique (millions de cycles de manceuvres) 30 25 30 30 30
vitesse d’attaque (en m/s) 0,5 1 1,5 1,5 1,5
degré de protection selon IEC 60529 IP 667
caractéristiques assignées d’emploi AC 15;A 300 (Ue=240V,le=3A)/DC 13;Q 300 (Ue =250V, le = 0,27 A)
entrée de cable (1) 1 entrée taraudée pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5
entr’axe de fixation (mm) 30 x 60
encombrement du corps H x L x P (mm) 77 x 40 x 44
appareil (contact NC+NO bipolaire a action brusque) © XCKJ161H29 & XCKJ167H29 |&) XCKJ10511H29 ©) XCKJ10541H29|&) XCKJ10559H29
complet (contact NC+NO bipolaire décalé a action dépendante) [ XCKJ561H29 | XCKJ567H29 |G XCKJ50511H29 5 XCKJI50541H29| &) XCKJ50559H29

Interrupteurs XCKJ en éléments séparés »32402<

appareil en éléments séparés
corps a contact

appareil complet

téte

levier

- + @ -+ 8
Corps a contacts
métalliques a 1 entrée de cables =+
ou ou ou ou
type de contact NC+NO NC+NO NC+NC+NO NC+NC+NO NC+NO
bipolaire a bipolaire décalé a | tripolaire a tripolaire a bipolaire a

action brusque

oolv—
| o

ﬁ‘ﬁ N
— S\

action dépendante

mlv-
2 &

Ta
— [a\)

action brusque

action dépendante

action brusque

mlv-
| o

ﬁ‘j N
— N

entrée de cable (1) 1 entrée taraudée pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 connecteur M12

référence corps avec contact ©ZCKJ1H29 | & ZCKJ5H29 |[&) ZCKJD39H29 &) ZCKJD37H29 |©) ZCKJ1D

référence contact seul © XE2SP2151 | © XE2NP2151 |G XE3SP2141 |© XE3NP2141 ©) XE2SP2151
© Positivite.

Encombrements : page A95

Telemecanique



Tétes

tétes a mouvement rectiligne ou multidirections

a mouvement rectiligne

a poussoir a galet | a poussoir a levier a galet a levier a galet a poussoir a galet  |a poussoir a bille
renforcé en acier métallique thermoplastique en acier en acier en acier
1 sens d'attaque 1 sens d’attaque
o‘u ‘u O‘U i O‘U

référence | © ZCKE67 &) ZCKE61 ©) ZCKE21 & ZCKE23 © ZCKE62 ©) ZCKE66

a mouvement rectiligne multidirections

a poussoir de c6té | a poussoir de c6té |a tige a ressort a tige souple

métallique a galet horizontal a ressort

en acier
ou ou

référence | & ZCKE63 & ZCKE64 ZCKEO08 ZCKE06
tétes a mouvement angulaire et leviers séparés

tétes a mouvement | leviers

angulaire

a rappel levier a galet levier a galet levier a galet levier a galet a tige ronde @ 6 mm | a levier a ressort

pour attaque thermoplastique (2) |acier (2) thermoplastique acier de en thermoplastique | avec tige

a droite ET a gauche longueur variable longueur variable L =200 mm (2) métallique (3)

ou 2 )

a droite OU a gauche

-
e —
F.
+ ou p ou ou ou ou
&

référence | &) ZCKEO05 & ZCKY11 ©) ZCKY13 ZCKY41 ZCKY43 ZCKY59 ZCKY91

tétes a mouvement angulaire leviers

a positions alyre a galets alyre a galets

maintenues pour attaque thermoplastiques thermoplastiques

a droite ET a gauche 1 piste (2) 2 pistes (2)

+ ou

référence | ZCKE09 ZCKY71 ZCKY61

(1) Pour une entrée de cable Pg 13,5, supprimer H29 & la fin de la référence.

Exemple : XCKJ1H29 devient XCKJ1.
(2) Réglable sur 360° de 5 en 5°,

ou tous les 45° par retournement.

(3) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 90° par retournement .

Association interrupteurs de position / connectique :

page A117
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J Y] Interrupteurs de position Osiswitch®

Interrupteurs Classic, pour applications
spécifiques

Interrupteurs Classic XCKS,
Applications XCKMR, XCR, XC2J

XCKS XCKMR Interrupteurs Classic XCKS, en plastique gx;‘éﬁé%‘{%z»
'°3| < Contact bipolaire A R MR R a double isolation »32300< conforme a la norme EN 50004
action brusque e F-- -- P
S \+—- NC + NO of o af « avec téte a mouvement
37 & M rectiligne angulaire
2 contacts bipolaires commande commande commande commande commande
."-’l I o action dépendante a poussoir a poussoir a galet |a levier a galet a levier de a levier a galet
O\ 2;?;%5‘2?::2&6 NC +NC décalés métallique en acier thermoplastique |longueur variable |caoutchouc
; g NG NOp a galet _ 2 50 mm
XCKR thermoplastique
2| &, 2 =
ol & Ql Contact tripolaire O\ .
& JF--7--\ action brusque ;W N q «
g w Tﬁj NC + NC + NO ML B
2 contacts bipolaires
action brusque
endurance mécanique (millions de cycles de manceuvres) 25 15 20 20 20
vitesse d'attaque (en m/s) 0,5 0,5 1,5 1,5 1
degré de protection selon IEC 60529 IP 653
caractéristiques assignées d'emploi ~AC15;A 300 (Ue=240V,le=3A)/DC 13;Q 300 (Ue =250V, le =0,27 A)
entrée de cable (1) 1 entrée taraudée pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5
entr'axe de fixation (mm) 30 x 60
encombrement du corps H x L x P (mm) 72,5 x40 x 36
appareil complet
(contact NC+NO bipolaire a action brusque) @ XCKS101H29 @ XCKS102H29 @ XCKS131H29 | XCKS141H29 XCKS139H29
(contact NC+NO bipolaire décalé a action dépendante) | XCKS501H29 |©&) XCKS502H29 | XCKS531H29 |XCKS541H29 XCKS539H29
appareil en éléments séparés
corps  (contact NC+NO bipolaire & action brusque) G ZCKS1H29 |©&ZCKS1H29 |©&ZCKS1H29 |© ZCKS1H29 |© ZCKS1H29
(contact NC+NO bipolaire décalé & action dépendante) | ZCKS5H29 | ZCKS5H29 |©) ZCKS5H29  |©& ZCKS5H29 | ZCKS5H29
(contact NC+ NC+NO tripolaire & action brusque) © ZCKSD39H29 | &) ZCKSD39H29 |©) ZCKSD39H29 | ZCKSD39H29 | & ZCKSD39H29
téte associée compléte & zCKDO1 © ZCKD02 & ZCKD31 ZCKDA ZCKD39
dispositif d'attaque pour téte & mouvement angulaire - - & zCKY31 ZCKY41 ZCKY39

appareils complet a contacts bipolaires a action brusque
(action sur 2 contacts NC+NO dans chaque sens d'attaque)

(action sur 1 contact NC+NO dans chaque sens d'attaque)
appareil complet
(2 contacts OF unipolaires a action brusque)

(2 contacts bipolaires NC+NC décalé a action dépendante)

® Positivité.

Interrupteurs XC2J pour engins de manutention,
en éléments séparés »32500<

Métalliques a corps fixe et 1 entrée de cable avec presse-étoupe
Corps a contacts

ou

type de contact

contact unipolaire OF
a action brusque

contact bipolaire 2 OF simultanés
a action brusque

o| -~ o| | o -
- - - | «f &«
+| o +| o | «
- - - - o «

référence corps avec contact

ZC2JC1 ZC2JC2

référence contact seul

XCKZ01 XESP1021

Association interrupteurs / connectique : page A117
Encombrements :

m XCKS, XC2J : page A96
m XCKMR, XCR : page A97

(1) Pour entrée de cable Pg 13,5 supprimer H29 a la fin de la référence.
Exemple : XCKJ161H29 devient XCKJ161.

(2) Tiges en acier L = 200 mm.

(3) Tiges en T en acier L = 200 mm, | = 300 mm.

(4) Boitier polyester.

(5) Réglable sur 360°.
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Interrupteurs XCKMR »32604<, XCR » 32601 < métalliques Enteée o)
pour levage, manutention, convoyage -

commande commande commande commande commande contréleur de départ de bande

a tige ronde a tiges carrées a tiges carrées a tige a galet a tiges carrées levier acier zingué levier inox
@ 6 mm polyamide [A 6 mm en croix 16 mm @50 mm [71 6 mm en croix

L =200 mm

» =
20 2 10 10 10 0,3 0,3
1 1,5 1,5 15 1,5 1,5 1,5

IP 545 IP 665

~ AC 15; A 300 (Ue=240V,le=3A)/DC 13;Q 300 (Ue =250V, le = 0,27 A)

3 entrées ISO M20 x 1,5 | 1 entrée taraudée pour presse-étoupe 13 (adaptateur ISO M20 x 1,5 référence DE9 RA1620 & commander séparément)

61,5 85 x 75 105 x 70
77 x 118 x 59 95 x 85 x 75 146 x 85 x 87
XCKS159H29 - - - - - -
XCKS559H29 - - - - - -
© ZCKS1H29 - - - - - -
©) ZCKS5H29 - - - - - -
©) ZCKSD39H29 - - - - - -
ZCKD59 - - - - - -
ZCKY59 - - - - - -
- - © XCRA11 (2) & XCRA15 ©) XCRE18 (2) - -
- - © XCRB11(2) - ©) XCRF17 (3) - -
- - - - - XCRT115 XCRT315 (4)
- XCKMR54D1H29 (2) |- - - - -

Tétes d'entrainement complétes ou a composer
tétes a mouvement rectiligne

a poussoir métallique a poussoir en galet en acier
ou
|
référence | ZC2JE61 | zc2JE62
téte a mouvement angulaire et leviers séparés
téte a mouvement angulaire leviers
a rappel a rappel a galet a tige rigide alevieragalet |alevieragalet | alevieraressort | a levier a tige
pour attaque pour attaque thermoplastique | [ 3 mm en acier |thermoplastique |en acier (5) (5) métallique
a droite ET a droite OU de longueur (5) L=125mm () |[(5) a ressort
a gauche a gauche variable [

e
O

ou 3 ou 1‘2;5. ou E}i ou ﬁ

référence | ZC2JEO1 ZC2JE05 ZC2JY31 ZC2JY51 ZC2JY11 ZC2JY13 ZC2JY81 ZC2JY91
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Auxiliaires de manutention

Sélecteurs de position

Interrupteurs de fin de course spéciaux

Auxiliaires de manutention
Sélecteurs de position
Interrupteurs de fin de course spéciaux

Sélecteur XRB

Sélecteur XR2AA

Sélecteur XR2AB

Sélecteurs de position XRB »30080<«

Présentation
Ces appareils sont destinés a surveiller le déplacement d'un mobile.

Fonctionnement

Le sélecteur dispose d'un arbre d'entrée qui s'accouple au mobile a surveiller.

Il est normalement livré sortie a droite.

Cet arbre d'entrée transmet le mouvement par l'intermédiaire d'une vis sans fin et
d'un réducteur. Ces appareils disposent de 4 ou 6 contacts. lls peuvent recevoir un
potentiométre.

Sélecteurs de position XR2 »30080«

Présentation
Ces appareils sont destinés a surveiller le déplacement d'un mobile.

Fonctionnement

Le sélecteur dispose d'un arbre d'entrée qui s'accouple au mobile a surveiller.

Cet arbre d'entrée transmet le mouvement par l'intermédiaire d'une vis sans fin
solidaire de doigts d'attaques. Ces doigts décrivent une trajectoire hélicoidale et
agissent sur des culbuteurs a rupture brusque. Ces derniers établissent des contacts
électriques au fur et a mesure du déplacement.

Trois modeéles :

m sélecteurs XR2AA de 2 a 3 contacts, pour courant alternatif

m sélecteurs XR2AB de 2 a 28 contacts, pour courant alternatif

m sélecteurs XR2BB de 2 a 27 contacts, pour courant continu.

Telemecanique



Auxiliaires de manutention
Sélecteurs de position
Interrupteurs de fin de course spéciaux

Interrupteur XFOD651

Interrupteur XFOF1152

Interrupteurs de fin de course XF9
pour circuits de puissance »30081<«

Présentation

Ces appareils sont spécialement destinés a assurer la sécurité des appareils de
levage et de manutention. lls coupent directement le courant d'alimentation du
moteur lorsque le mobile dépasse accidentellement la course prévue.

Il agit sur la tige de commande et provoque la coupure du circuit par l'intermédiaire
d'un mécanisme a rupture brusque. En cas de déclenchement et apres dégagement
du mobile, il est nécessaire de réarmer manuellement I'appareil.

Les modeles sont disponibles de 40 a 350 amperes, en versions bi ou tripolaires.

Utilisation
Ces interrupteurs s'utilisent principalement dans les applications de levage.

Interrupteurs de position pour haute température
XC1 et XC2

Présentation

La gamme est a commande mécanique spécialement congue pour un
environnement a haute température (+250 °C).

Le boitier est en fonte d'acier avec des supports de contacts en verre silicone.
Les pieéces mécaniques sont en acier inoxydable.

Utilisation
Ces interrupteurs s'utilisent dans I'industrie du verre et de la métallurgie
principalement.

Interrupteurs de contréle de niveau XL1
avec flotteur

Présentation

Cette offre permet la détection de niveau de liquide corrosif.

Utilisation

Ces appareils s'utilisent 1a ou les solutions électroniques ne peuvent remplir la
fonction de détecteur de niveau.
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ﬂ Interrupteurs de position Osiswitch® Interru pteu rs Osiconcept®
miniatures XCMD
Encombrements
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Interrupteurs Osiconcept® compacts
XCKD, XCKP, XCKT

Encombrements
Interrupteurs XCKD (métal) et XCKP (plastique) Interrupteurs XCKT (plastique)
Raccordement par entrée Raccordement par connecteur Raccordement par 2 entrées
de cable taraudée ISO M16 x 1,5 M12 de cable taraudées ISO M16 x 1,5
ZCD2e + ZCDEP16 ZCD2eM12 ZCT2eP16
ZCD3e + ZCDEP16 ZCP2eM12
ZCP2e + ZCPEP16
ZCP3e + ZCPEP16
ISR A !_NG
o N? ’K\\ =} m? ‘K"\ﬂ)
0 T & I T o 1
»‘D \VA\19 ) K BRI RE ®BENTU?\4O'#(2)
y al L 1 v J%V 2 = < )
|30 \\ =_||2022 \:\@) . el 30 - -
@ Li" 30 31
Y Y
5 15°
.#@35 4’7@31 5
(1) Trou taraudé pour presse-étoupe (1) 2 trous oblong @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22 mm, (1) Trou taraudé pour presse-étoupe ISO M16 x 1,5 ou PG11.
ISOM16 x 1,5 ou Pg 11. ou 2 trous @ 4,3 entraxe 20 mm. (2) 4 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22/42 mm ou 4 trous
(2) 2 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22 mm (2) 2 trous pour pietement @ 3, profondeur 4 mm. o 4,3 entraxe 20/40 mm.
ou 2 trous o 4,3 entraxe 20 mm. (3) Epaisseur des écrous 3,5 mm. (3) 2 trous de piétement o 3, profondeur 4 mm.
(3) 2 trous de pietement @ 3 profondeur 4 mm.
ZCE10 ZCE11 ZCE02 ZCE21

g
B
s
P

125 35, ’7 2116

551,

(4) Epaisseur des écrous 3,5 mm.

ZCEO1 + ZCY45 ZCEO1 + ZCY39 ZCEO1 + ZCY49
37,5 ‘ 40
5 10 @50
125,5 216 ’»
. ”HH
T f VI
| } q -
= =
] el
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ﬂ Interrupteurs de position Osiswitch® Interru pteu rs O ptl mum XCKM

Encombrements
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Interrupteurs XCKJ,
raccordement par entrée de cable
ISO M20 x 1,5 - Corps fixe

Encombrements
XCKJe61H29 XCKJe67H29 XCKJe051eH29 XCKJe0541H29
ZCKJe + ZCKE61 ZCKJe + ZCKE67 ZCKJe + ZCKEO5 ZCKJe + ZCKEO5 + ZCKY141

+ ZCKY11 ouY13

~

17 @10 5 .’7< 212 022 j«
T Sl | 5
z 2 & n e
2x@5,3 . o g
\? ot 23053 | 2x@5 3 © . 8
s, /) il e
36 ~ |l 80| = 25, ‘ |
42,5 .36 | =300 = _ % _ /o
XCKJe0559H29
ZCKJe + ZCKEO5 + ZCKY59

el

2x25,3
N
% ; (1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 13 ou 1/2" NPT.
25 |, /) (2) Tige @ 6, longueur 200 mm.
= 30|| .= (3) 282 maxi.
425 (4) 190 maxi.
(5) 212 maxi.

o : 2 trous oblongs @ 5,3 x 7,3.
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ﬂ Interrupteurs de position Osiswitch® |nterrupteu rs Classic XCKS
Interrupteurs applications XC2J
Encombrements

N
N
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Interrupteurs applications
XCRT, XCR, XCKMR
Encombrements

Interrupteurs XCRT Interrupteurs XCR
XCRT115,T215 XCRA11, B11, A51, B51 XCRA12, B12, A52, B52

66

72...60

@30
TN

Y

66
@28

]

76

Sy

95

BaMlea
DU - B—

XCRT315 XCRA15, B15, A55, B55 XCRE18, E58, F17, F57

68

]
+

66

o

=

a6

80

028 ) @ |

188
N

95

©
o
i

15
@

75

83
87

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe 13.

(2) Longueur tige : 200 mm.

(8) Longueur tige + galet : 160 mm.

2x05,8 (4) Longueur tige : 300 mm pour XCRF17 et 57, 200 mm pour XCRE18 et 58.

6] Fixation XCR, XCRT
Par 2 pattes adaptables Dispositif de fixation
8; ggg maxi - 83 mini. (fournies pour XCR et XCRT115, T215) rapide XCRZ09
maxi.
(3) Trou taraudé pour presse-étoupe 13. Position horizontale Position verticale
(4) 70° maxi. 36

(5) Trou lisse pour presse-étoupe 13. 127 N

P 53 = 107 = <T>’ -
70 - s 0 !
<—-T_—> s had e,,i

105

85
140

95
100

ri;, @ S

o : 1 trou oblong 6 x 8

Interrupteurs XCKMR

XCKMR54D1H29
XCKMR54D1
e M
d =1 o )
sij— O & ,
==y ) _ 0!
F © SV
thss ||, = o T
(1) XCKMR54DeH29 = 3 trous o [T\
taraudés 1ISO M20 x 1,5. o \
XCKMR54De = 3 trous taraudés @ !/Q )
pour presse-étoupe 13. J_ | =5 2650
(2) 2 trous de centrage o 3,9 A/ —Lﬁ ™)

+ 0,2 avec axe des trous de 1 = 61,5

o

fixation du couvercle. 356 | 77
o : 2 trous oblongs 6,2 x 6,5 47' 200
parrallelogramme incliné a 26°30° 1

par rapport & 'axe longitudinal, 51

pour vis M5.
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