Références,

caractéristiques

Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard

Design miniature, métallique, type XCM D
Raccordement par cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

A By

Rectiligne, fixation par latéte

Dispositif de commande

Références

Contact 2P “NC+NO”
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Contact 2P “NC+NO”
décalés, aaction dépendante
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Fonctionnement des N passant (A) = déplacement de la came & contact “NC” 2 manoeuvre positive d’ouverture
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Caractéristiques
Appareils pour attaque

C—J non passant

En bout

(P) = point de positivité

Par came 30°

En bout

Par came 30°

Type d’attaque m — =R m _,7
Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 0,1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres

Effort ou D’actionnement | 8,5N 7N 25N 85N 7N

couple D’ouverture 425N 35N 12,5N 425N 35N

minimal positive

Sortie Par cable PvR, 5 x 0,75 mm? longueur 1 meétre pour les contacts bipolaires, 7 x 0,5 mm? longueur 1 metre pour les contacts tripolaires,

9 x 0,34 mm?longueur 1 metre pour les contacts tétrapolaires. Autres longueurs, voir page 37604-FR/4.

(1) Nitrile pour utilisation a I'intérieur d’un local.
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Références,
caractéristiques (suite)

Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard

Design miniature, métallique, type XCM D
Raccordement par cable

Avec téte amouvement

Angulaire, fixation par le corps

|Mu|ti-directi0ns

|

Dispositif de commande

Références
Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque

=l 2|

|BU

Alevier a galet
thermoplastique

XCM D2115L1

Alevier agalet
acier

XCM D2116L1

Alevier a galet
aroulement
abilles

XCM D2117L1

Alevier a galet
thermoplastique
de longueur
variable

XCM D2145L1

Atige souple a
ressort (1)

XCM D2106L1

} - }GN-YE BK-BK-WH] 25 70.(':2 BK-BK-WH| 25 7OH(P>) BK-BK-WH| 25 70”“1) BK-BK-WHY 25 70"“:2 BK-BK-WHj 20 »
[ SR—— — BN-BU - BN-BU 3 BN-BU 3 BN-BU 3 U-BN »
I z L aeg " 3 aves " 3 aes " 3 A 3 i 3
EL = 0 90" 0 90’ 0 90 0 90’ I3
N > ] ] ] -
o 12 12 12 12
Contact bipolaire “NC+NO” décalés, a action dépendante XCM D2515L1 | XCM D2516L1 | XCM D2517L1 | XCM D2545L1 | XCM D2506L1
5| 3|
A\l oN-vE e B |25 450 | 2D )| e 40D BK,BK,WHEZOD
——T— BN.BU . BN-BU BN-8U - BN-8U
§ g —l_— 0 36" 90° 0 3690 0 3690 0 3690 %0
X
m
Contact bipolaire “NC+NC” a action brusque ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 +
% 2 ZCE 01+ ZCE 01+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 06
FF onve Z2CY15 & ZCY 16 & ZCY17 & ZCY 45 &
| B
= 25" 70°(P) 25' 70°(P) 25° 70°(P) 5° 70°(P) 20°
I e RERG E | B B | B E | 5| SR <
v a RERGH 3| REREU 3| REREUN 3| RERENN 3| RoRo 3
o @ 90 90 90 0 90 10
12° 12° 12° 12°
Contact tripolaire “NC+NC+NO” a action brusque ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 +
é DD: mi ZCEO1+ ZCE 01+ ZCEO1+ ZCE 01+ ZCE 06
T\ anve ZCY 15 & ZCY 16 & cY 17T 8 ZCY 45 &
1‘73: 772}L7777‘ 25" 70'(P) 25" 70'(P) 25" 70°(P) 25° 70'(P) 20°
BK-BK-WH » BK-BK-WH » BK-BK-WH » BK-BKWH » BK-BKWH. »
glzlal = SR SR R L 3
a L 3 [ 3 [ 30 [ ER 3
& £ 0 90’ 90’ Q] 90° Q] 90 suaN o
12° 12° 12° 12°
Contact tripolaire “NC+NC+NO” décalés, a action dépendante ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 +
5 2 mL ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
AT aneve Z2CY 15 & ZCY 16 & CY17 & ZCY 45 &
I‘ T ”%L | 25" 45'(P) 25" 45'(P) 25' 45°(P) 25° 45'(P) 20°
T e == S Sl S=EEes =
x 2 0 36 90 0 36 90 0 36 90 0 36 90 40
Masse (kg) 0,220 0,225 0,220 0,230 0,180
Contacttétrapolaire“NC+NC+NO+NO" aaction brusque ZCM D41L1+ ZCM D41L1+ ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 +
% ZCEOl1+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 01+ ZCE 06
iz ZCY 15 & ZCY 16 & 2CY 17 8 ZCY 45 &
L — G,N,Y,E 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25" 70°(P) 20°
RS S Rty I3 Rty IS AR IS Bicacwn
% 2 = G R I | :
m o BU-BN -
o 90’ o 90’ o 90" 0 90" VEVENH 0 b
12° 12° 12° 12°
Masse (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160
Fonctionnement des contacts mm Passant (A) = déplacement de la came

Caractéristiques
Appareils pour attaque

[ non passant (p) = point de positivité

@ contact “NC” a manoeuvre positive

d’ouverture

(1) Valeur prise avec attaque de mobile 2 100 mm de la fixation

Par came 30°

Par tous mobiles

Type d'attaque

=

=

Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s 1mls
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5
Effort ou couple minimal D’actionnement 0,1N.m

D’ouverture positive 0,5N.m =

Sortie

Par cable PvR, 5 x 0,75 mm?longueur 1 métre pour les contacts bipolaires,
7 x 0,5 mm? longueur 1 meétre pour les contacts tripolaires, 9 x 0,34 mm? longueur 1 métre pour
les contacts tétrapolaires. Autre longueur, voir page 37604-FR/4.
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Encombrements Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCM D
Raccordement par cable

XCM D2e10L1 XCM D2e11L1 XCM D2e02L1

35
o7 7 T‘@ I

011,6

.0 (1) - ’ % <
_ o o o
\@%ﬂ \@%T - s BYe
3|3 ‘ =) 3R i 3 R ‘ o
NE R (E NIE
n ﬁ NG n :i»}y @ Lﬁ‘ ﬁ: Nz
15°
Eoieaid
XCM D2e24L1 XCM D2eFOL1 XCM D2eG1L1
12
‘"‘ M12x1 r
@) -
[ A
[oo]
[ee] ~
o I i
18 @

& I

XCM D2eF2L1

10,6

g 3 M12x1
1

©
™
OV o

Eoi

(1) 2 trous de fixations @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
(2) Diamétre extérieur du cable 7,5 mm.

(3) Epaisseur des écrous 3,5 mm.

e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm.

f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm.
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Encombrements (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard

Design miniature, métallique, type XCM D
Raccordement par cable

XCM D2e15L 1 XCM D2e16L1 XCM D2e17L1
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(1) 2 trous de fixations @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
(2) Diamétre extérieur du cable 7,5 mm.

e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm.

f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm.
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